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1 Wprowadzenie

1.1 Zakres funkcji

Urzadzenie TRACK-Guide to system prowadzenia pojazdu wzdluz zadanego toru, pracujacy w

trybie rownolegtym lub konturowym.

Na kolorowym wys$wietlaczu wyswietlane jest pole, obrobione i nieobrobione powierzchnie,
naktadajace sie tory, sciezki przejazdowe i przeszkody. Przed granicag pola i przed przeszkodami
operator jest ostrzegany akustycznie i wizualnie. Predkos¢, powierzchnia, odcinek drogi i jakos¢

sygnatu D-GPS sg wyswietlane w dolnej czesci wyswietlacza.

System oferuje mozliwos¢ zapisywania danych pola, a takze danych zestawéw maszyna — traktor.
Do danych pola zaliczajg sie m.in. obrobione powierzchnie, wyznaczone Sciezki przejazdowe oraz

przeszkody. Dane te bedg udostepniane w kolejnym procesie roboczym.

1.2 Wprowadzanie cyfr i liter

Aby wprowadzi¢ nazwy pdl i dane maszyny, nalezy wpisac cyfry i litery. WySwietla sie wtedy np.

ponizszy ekran.

EF LY

ﬂ{@:’ Zapisz jako... .:)
am_Bach

afa 4

FPrzerwa I Ok.

Rys. 1-1 Wprowadzanie cyfr i liter

£ 1]

Litery lub cyfry w aktualnej pozycji kursora nalezy wybra¢ pokrettem, a nastepnie zatwierdzié.
Pokretto obracac tak dtugo, az wybrany znak pojawi sie w kursorze, a nastepnie nacisng¢ boczne

pokretto.

Znak mozna usungC za pomocg przycisku znajdujgcego sie po prawej stronie obok pola

wprowadzania danych. Za pomoca przycisku a/A mozna przetgczac¢ pisownie wielkg i mata litera.
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1.3 Ekran startowy

@Q@ TRACK-Guide

Mazzynat Spritze_PB-ME-Z2

Lamt  arn_Bach MNawigacja 4

Pamiec 4

Mastawy 1

DGPS
(N}S) .
IIII | [] Informacja 4

Rys. 1-2 Ekran startowy

Pola wyboru ekranu startowego petnig nastepujgce funkcije.

Punkt menu Opis
Nawigacja Rozpoczecie nowej lub kontynuacja rozpoczetej
nawigacji
Pamiec Zapisywanie i pobieranie danych pola
Nastawy Ustawienia programu
Informacja Informacja o wersji programu i stanie rejestracji

Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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2 Nawigacja

Za pomocg punktu menu Nawigacja mozna rozpoczgé nowg lub kontynuowac rozpoczetg

nawigacje.

2.1 Rozpoczynanie nawigacji

Przed rozpoczeciem nawigacji nalezy wyszuka¢ w pamieci pole, ktore ma by¢ obrobione.

Rozréznia sie przy tym pola obrobione i pola z przerwang operacja roboczg (patrz pkt 3 Pamiec).

Jesli pole ma by¢ po raz pierwszy obrabiane z wykorzystaniem systemu, mozna rozpoczaé

» Nowy
nawigacje bezposrednio. Na poczatek nacisng¢ przycisk ;J

Jesli ostatni proces roboczy pobranego pola (zielony znacznik) ma by¢ usuniety, rowniez nacisng¢

|b Nowy
przycisk ;J Linie graniczne, $ciezki przejazdowe i przeszkody sq zachowywane.
|

} Kontyn.
Jesli przerwany proces roboczy ma byé kontynuowany, nacisngé¢ przycisk

Szer. rob. 1

Tryb prowadz. 4

F Kontyn. | 1 ¢ Zagon

F Howy

wll

Rys. 2-1 Start nawigacji
Szerokosé¢ robocza

Wyswietlana jest ustawiona szeroko$¢ robocza urzadzenia. Aby zmieni¢ szeroko$¢ robocza,

*  Szer.rob.
nacisng¢ przycisk 4 Aktywowane jest znajdujgce sie obok pole wprowadzania

danych, ktére umozliwia zmiane szerokosci za pomocg pokretta.

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 5
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Tryb prowadzenia

Wyswietlany jest ustawiony tryb prowadzenia. Mozna go zmienié, naciskajac przycisk

-.I'I'nrb prowadz. ﬁ
1 i krecac pokrettem. Dostepne sg nastepujace tryby prowadzenia.

Tryb Opis

Réwnolegle Zwany takze trybem A-B. Na poczatku i koncu toru jazdy stawiany
jest punkt. Punkty te sg taczone w prostg $ciezke przejazdowa.

Sciezki przejazdowe sg tworzone w odstepie szerokosci roboczej.

Kontur W trybie konturowym rejestrowana jest linia, ktéra moze rowniez
zawiera¢ krzywa. Jest ona rzutowana w oba kierunki, tworzac tym

samym $ciezki przejazdowe.

{ Zagon 1
Przycisk * oznacza interwat miedzy Sciezkami przejazdowymi, jesli operator nie chce

prowadzi¢ maszyny sciezka po sciezce. Z interwatem tego zagonu kolejne Sciezki przejazdowe sg
wyswietlane po lewej i prawej stronie. Przyktad: po wpisaniu cyfry 2 wyswietlana jest co druga

Sciezka przejazdowa.

2.2 Ekran nawigacji

Ekran nawigacji sktada sie z obszaru zobrazowania na $rodku, paskéw przyciskdw po lewej i

prawej stronie oraz paska kontroli i informaciji o stanie w dolnej czesci obszaru zobrazowania.

3 '“"_ ..... : ..... ‘ 4
2000 SIIDDO0D —
,f_;'

; 10.0
J3.68

Rys. 2-2 Ekran nawigacji

6 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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W obszarze zobrazowania wyswietlany jest schematyczny rysunek maszyny oraz przeglad

obrobionej powierzchni, ktéra jest podswietlona na zielono. W przypadku przejechania powierzchni
dwukrotnie lub wielokrotnie kolor zielony staje sie coraz ciemniejszy. Obszar zobrazowania jest
zawsze skierowany w kierunku jazdy, tzn. gorny fragment ekranu znajduje sie zawsze przed
pojazdem. Wielkos¢ wyswietlanego obszaru jest zmienna i w kazdej chwili moze by¢ powiekszona
lub pomniejszona za pomocq pokretta. Ekran na przyktadzie przedstawia dwuwymiarowy obszar
zobrazowania. Mozna wybra¢ takze prezentacje tréjwymiarowa, w ktoérej fragment w kierunku

jazdy jest wyswietlany perspektywicznie.
W lewym dolnym rogu wyswietlana jest aktualna predkosc i powierzchnia po objezdzie pola.

W prawym dolnym rogu wyswietlane sg informacje o stanie GPS. W przedstawionym przyktadzie
liczba satelitdw wynosi 8, a stan sygnatu korygujacego — ,GPS”. Aby zapewni¢ odpowiednig
doktadno$¢, wskazanie stanu powinno zawsze wskazywac przynajmniej ,DGPS”. W systemach z
RTK w tym miejscu wyswietlana jest informacja ,RTK Fix” lub ,RTK Float”. Wykres stupkowy
wskazuje wewnetrzng warto$¢ wspotczynnika DOP sygnatu GPS. Petny wykres stupkowy

wskazuje wartos¢ wspotczynnika DOP réwng lub wiekszg niz 1.

Linie pokazane na ekranie to aktualne Sciezki przejazdowe. Sg one wyswietlane dopiero wtedy,

[
gdy za pomoca przycisku 2 wybrana zostanie linia A-B lub linia konturowa. Czerwona linia to

aktualnie rozpoznana $ciezka. Sciezki przejazdowe znajdujace sie obok sg ponumerowane w obu

kierunkach.

Pasek kontrolek

Pasek kontrolek skfada sie z dwéch elementéw: paska odchylenia chwilowego na dole oraz paska

podgladu kierowania.

Funkcja odchylenia chwilowego wskazuje za pomocg diod aktualne odchylenie od $ciezki — liczba
diod odpowiada ustawionej czutosci (patrz pkt 4 Nastawy). Jesli ustawiona czuto$¢ wynosi 30 cm,

w powyzszym przyktadzie odchylenie od sciezki wynosi 90 cm.

Funkcja podgladu kierowania oblicza odchylenie od $ciezki w ustawionej odlegtoéci — standardowo
8 m. Poniewaz ze wzgledow technicznych kat jazdy moze by¢ nieco zmienny, w celu wyswietlenia

na pasku podgladu dla czutosci stosowana jest podwdjna wartosc.

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 7
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Przeglad przyciskow

Przycisk Opis
1 Przycisk do obliczania granicy pola
I E] Zyci iczania granicy p
— Aby usung¢ granice pola, naciskac przycisk przez 3 sek.
11 Przycisk perspektywy ptaka, wyswietlanie catego pola przez ok. 3 sekundy
| ]
S
.

Przetaczanie miedzy widokiem dwu- i tréjwymiarowym

Przycisk rejestracji do zapisywania przejechanego toru jazdy (pozycja robocza)

Rozpoczecie rejestracji przeszkod

Y |
--i Aby usungé przeszkody, naciskac przycisk przez 3 sek.
i & Przycisk do ustalania punktow nawigacyjnych
Punkty A i B w przypadku jazdy rownolegtej
Start/stop linii w przypadku jazdy konturowej
Aby usung¢ Sciezki przejazdowe, naciskac przycisk przez 3 sek.
”}w{ Przycisk do kalibracji sygnatu GPS na podstawie punktu referencyjnego
i Szary przycisk oznacza, ze chwilowo sygnat nie jest skalibrowany.
= Czerwony przycisk oznacza, ze stosowany jest skalibrowany sygnat.
E Jesli obok przycisku miga czerwona strzatka, nalezy ponownie skalibrowa¢ punkt
referencyjny.
8 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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2.21 Tryby prowadzenia
Program urzadzenia TRACK-Guide obstuguje nastepujace tryby prowadzenia:
- jazda réwnolegta

- jazda konturowa (linia konturowa)

Jazda réwnolegta

W jezdzie réwnolegtej, zwanej tez jazdg A-B, pracuje sie za pomoca linii prostych wyznaczonych
na polu. W tym celu nalezy okresli¢ dwa punkty, przez ktére przechodzi linia — punkt A i punkt B.
Punkty te muszg by¢ oddalone od siebie tak daleko, jak to mozliwe — przynajmniej 20 m — aby

umozliwi¢ doktadne obliczenie sciezek przejazdowych.

Hauptspui

B

?A

Rys. 2-3 Sciezki przy jezdzie réwnolegtej

Hauptspur — Sciezka gtéwna

Po wyznaczeniu za pomocg obu punktow sciezki gtéwnej Sciezki przejazdowe, przy uwzglednieniu

aktualnej szerokosci roboczej, sg w obu kierunkach rzutowane, wyswietlane i numerowane. Po

[
starcie nacisng¢ przycisk A aby wyznaczy¢é punkt A. Przed osiggnieciem konca pola

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 9
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e A

2

ponownie nacisng¢ przycisk e aby wyznaczy¢ punkt B. Sciezki przejazdowe sg

automatycznie wys$wietlane na ekranie.

Przesuniecie $ciezki A-B
4

r

W menu Kalibracja sygnatu GPS za pomocg przycisku ““ 2| mozna przesungé sciezki A-B o

aktualne odchylenie od Sciezki przejazdowej. Przycisk nalezy nacisnac¢ i przytrzymac przez 3 sekundy.

Nastepuje automatyczne przejscie do ekranu nawigaciji.

Sciezki przejazdowe mozna usunaé, naciskajac przez 3 sek. przycisk

Jazda konturowa

W jezdzie konturowej Sciezka gtdwna jest wyznaczana w taki sposéb, ze program rejestruje w

trybie ciggtym punkty lezace miedzy punktem start i stop. Aby ustali¢ te punkty, nacisnaé przycisk

=
L]

— jeden raz dla punktu start i jeden raz dla punktu stop.

Stop

Start

Rys. 2-4 Sciezki przy jezdzie konturowej

10 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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Sciezki przejazdowe, odpowiednio do $ciezki gtéwnej, sa po obu stronach rzutowane i

numerowane. Odcinki przed punktem start i po punkcie stop sg prowadzone dalej w formie linii

prostych, aby umozliwi¢ prace w polu przy zastosowaniu linii kierunkowych.

2.2.2 Objazd pola

Za pomocg funkcji objazdu pola mozna bezposrednio przy uzyciu systemu jazdy réwnolegtej

zarejestrowacé granice i wielkos¢ pola.

» [REC]
W tym celu podczas objazdu przycisk j powinien by¢ wcisniety (pozycja robocza).

-—
. |

Po zakonczeniu objazdu pola, nacisng¢ przycisk . Nastepnie obliczany i wyswietlany jest

zewnetrzny kontur pola.

2.2.3 Przeszkody — ostrzezenie i rejestracja

Funkcja rozpoznawania przeszkdéd pracuje wtedy, gdy przeszkody lub granica pola zostaty
zapisane w pamieci. Na podstawie aktualnego toru jazdy obliczany jest rzut podwdjnej szerokosci
roboczej, na ktérym mozna rozpoznac¢, czy operator zbliza sie do przeszkody lub granicy pola.
Jesli operator dojedzie do przeszkody w czasie krotszym niz 20 sek., rozlega sie sygnat
ostrzegawczy, a na ekranie wyswietla sie stosowne ostrzezenie (patrz rysunek). Moze by¢ to

komunikat ,Uwaga, granica pola” lub ,Uwaga, przeszkoda”.

) [ LN )
20001100000

; 10.0
J3.68

Rys. 2-5 Ostrzezenie przez przeszkoda

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 11
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Rejestracja przeszkéd

i

|

Y
Aby zarejestrowaé przeszkode, nacisng¢ jeden raz przycisk C Na ekranie wyswietla sie
schematyczny rysunek maszyny z operatorem, przeszkoda i bezposrednio obok odlegtos¢ do

przeszkody.

vt

=amj~11lm

a
-

-

_
=

=)

Rys. 2-6 Rejestracja przeszkéd

Za pomocg przyciskow po lewej stronie ekranu mozna okresli¢ odlegtos¢ przeszkody od miejsca,

i
- 4

w ktérym znajduje sie operator. Ponowne naci$niecie przycisku spowoduje zapisanie

L]

przeszkody w pozycji wprowadzonej przez operatora. Za pomocg przycisku C mozna
anulowac rejestracje przeszkody. Zarejestrowane przeszkody sg zapisywane w pamieci razem z
granicami i torami jazdy. Wszystkie przeszkody mozna usuna¢, naciskajgc przez 3 sek. przycisk

L
- 4

12 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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2.2.4 Kalibracja sygnatu GPS

Ze wzgledu na naturalne znoszenie sygnatu GPS mogg wystapi¢ odchylenia miedzy
zarejestrowanymi torami jazdy a aktualng pozycja. Jest to zauwazalne np. wtedy, gdy maszyna
stoi dokfadnie w Sciezce przejazdowej, a na ekranie wysSwietlane jest odchylenie. Te
niedoktadnosci mozna ograniczy¢, ustalajgc przed kazdym procesem roboczym punkt referencyjny
i dokonujac kalibracji. Punkt referencyjny jest zapisywany w terminalu wraz z danymi pola. Tym

samym mozna dokonac¢ takze ponownej kalibracji starych Sciezek.

Punkt referencyjny nalezy wyznaczy¢ przed rejestracjg granicy pola i $ciezki AB
lub $ciezki konturowe;!

Do przeprowadzenia kalibracji potrzebny jest punkt referencyjny na drodze dojazdowej do pola, na
ktéry mozna w kazdej chwili najecha¢ i mozliwie dokfadnie wyznaczyé. Np. nalezy oznaczy¢ go na
dojezdzie biatym krzyzykiem. Aby ustali¢ lub skalibrowaé punkt referencyjny, najechac¢ lewym

przednim kotem traktora na ten punkt.

Y G

Wiaczy¢ kalibracje przyciskiem “——— wskaznika nawigacyjnego.

4
Wyznaczy¢ punkt referencyjny, naciskajgc przycisk C Nastepnie program przez 15 sek.
oblicza aktualng pozycje i zapisuje jg jako punkt referencyjny. Ewentualne wczesniejsze kalibracje

sygnatu sg w tym momencie anulowane.

Jesli dla pola ma by¢é wyznaczony nowy punkt referencyjny, naciska¢ przez 3 sek. przycisk

LS
C. UWAGA: Nastepnie za pomocyg systemu trzeba ponownie zarejestrowaé granice pola,

przeszkody i Sciezki przejazdowe.

Wyznaczanie punktu referencyjnego

O Kalibracja GPS

Brak punktu referencyjnego x y

Rys. 2-7 Wyznaczanie punktu referencyjnego

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 13
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Kalibracja

4
Punkt refer.ustawiono Brak kalit x

Rys. 2-8 Kalibracja GPS

Aby skalibrowa¢ punkt referencyjny, nacisng¢ przycisk kalibraciji |~_LE Takze tutaj program przez
15 sek. oblicza aktualng pozycje. W przypadku ponownej kalibracji punktu referencyjnego starsza

kalibracja jest nadpisywana.

Po dokonaniu kalibracji

Kalibracja dostepna x y
Znosz.: 0.646 m

Starszy: 0.00 h ———

gotowe

Rys. 2-9 Zakonczona kalibracja GPS

14 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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Przeglad przyciskow

Przycisk Opis
i Przycisk punktu referencyjnego stuzy do wyznaczania punktu referencyjnego dla
L |
x pola
r—

IAby usung¢ punkt referencyjny, naciskaé przycisk przez 3 sek.

== Przycisk kalibracji kalibruje sygnat GPS na podstawie uprzednio wyznaczonego

}}g{{‘ punktu referencyjnego

(1 Przycisk korekty sciezki stuzy do kalibraciji toru jazdy z uwzglednieniem aktualnego
LA AR |

_ ]* odchylenia wzgledem wczytanej sciezki A-B

(przycisk jest dostepny wytacznie w trybie rownoleglym i przy wczytanej $ciezce A-
B).

Aby przesuna¢ $ciezke, naciskac przycisk przez 3 sekundy.

Patrz pkt 2.2.1 Tryby prowadzenia

2.2.5 Obstuga

Ustawienia

Przed rozpoczeciem pracy nalezy wybraé maszyne wzgl. wprowadzi¢ dane maszyny. (patrz

pkt. 4. Nastawy).

Wybér pola

B Pamiec ¢

| mozna przej$¢ do podgladu pamieci. Za pomoca

Za pomocg przycisku
B
przycisku mozna wyswietli¢ zapisane pola i wybra¢ pokrettem odpowiednie pole (patrz

L]
pkt 3. Pamiec€). Aby powrdcié¢ do ekranu startowego, nacisng¢ przycisk C

Jesli pole jest obrabiane po raz pierwszy, poming¢ ten punkt i rozpoczaé bezposrednio

i |
U Nawigacja ¢

przyciskiem | (patrz pkt 3 Pamied).

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 15
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- Start

|
Nawigacja ¢
Aby wigczyC nawigacje, nacisngC przycisk ﬂ . Jesli kontynuowany ma by¢

|n(ontyn.
przerwany proces roboczy, potwierdzi¢ pytanie przyciskiem . Aby rozpocza¢ nowy

» Nowy
proces roboczy, nacisngé przycisk (patrz pkt 2 Nawigacja)

- Wyznaczanie/kalibracja punktu referencyjnego

Naturalne znoszenie synglu GPS moze spowodowac odchylenia. Dlatego system pracuje z

wykorzystaniem punktu referencyjnego (patrz pkt 2.2.4).

- Usuwanie niepotrzebnych danych pola

Jesli jakie$ dane pola nie sg juz potrzebne, mozna je w kazdej chwili usungc.

¥
Aby usungé granice pola, naciska¢ przez 3 sek. przycisk _]

o

4
Aby usung¢ sciezki, naciska¢ przez 3 sek. przycisk 7 .

i
. Fl

F Y
- Aby usung¢ przeszkody, naciska¢ przez 3 sek. przycisk (patrz pkt 2).
- Objazd
E
Przed objazdem pola nacisng¢ przycisk (pozycja robocza).
]

Za pomocg przycisku _] po objezdzie pola obliczane sg granice (patrz pkt. 2.2.2).

- Tworzenie $ciezek przejazdowych

A e |

o2
Podczas objazdu za pomoca przycisku 2 mozna wyznaczy¢ punkty A i B na Sciezce, na

16 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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ktérej bedzie nastepnie kontynuowana praca (patrz pkt 2.2.1). Tym samym utworzone zostaty

Sciezki przejazdowe.
- Tworzenie przeszkéd

Podczas procesu roboczego mozna zapisa¢ w pamieci przeszkody (patrz pkt 2.2.3).
- Zapisywanie danych pola

Po zakonczeniu obrobki pola lub przerwaniu procesu roboczego nalezy zapisa¢ zarejestrowane

dane (patrz pkt 3 Pamie¢). Tym samym proces roboczy jest zakonczony.

Po zapisaniu automatycznie kasowana jest pamie¢ operacyjna i jest gotowa do dalszej pracy.

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 17
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3 Pamiec¢

Na USB Stick znajdujg sie dwie pamieci do zapisywania granic pola, Sciezek przejazdowych,

obrobionych powierzchni i przeszkdéd. Umozliwia ona zapisywanie granic pola, $ciezek

przejazdowych, obrabianych powierzchni i przeszkdéd. Przy okazji kolejnego obrabiania pola

mozna te dane ponownie pobrac i wykorzysta¢ w zaleznosci od potrzeb.

Pamieé¢ systemu

u ]

Dane pola zarzadzane sg w pamieci USB Stick. System GIS nie jest dostepny na
komputerze.

Dane te potrzebne bedg ponownie do pdzniejszej obrobki i nalezy je zawsze zapisywac.

Pamie¢ GIS

Ta pamiec¢ przeznaczona jest do wymiany danych z systemem GIS na komputerze.
Dane zapisywane sg w formacie Shapefile w katalogu NavGuideExport . Formatem
wspotrzednych wyeksportowanych danych jest zawsze WGS 84.

Wczytane dane Shp stuza tylko do informaciji. Toréw jazdy itp. nie mozna wykorzystac

do wskazywania odchylen.

Przeglad przyciskéw

Przycisk

Opis

Przycisk zapisywania

Do zapisywania pola w pamieci

Przycisk zapisywaniaDo zapisywania pola w pamieci GIS (USB Stick)

Przycisk wczytywania
Do wczytywania danych GIS wygenerowanych na komputerze z pamieci GIS
(USB Stick)

Przycisk tadowania

Do pobierania zapisanego pola z pamieci

Przycisk wschéd — zachod do przewijania fragmentu obrazu w kierunku wschod —

zachod

18
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Przycisk Opis
A Przycisk pétnoc — potudnie do przewijania fragmentu obrazu w kierunku poétnoc —
| ]
+ potudnie
Usuwanie aktualnych danych pola tagcznie z objazdem, Sciezkami, przeszkodami i
_ i punktem referencyjnym
— Przycisk wyszukiwania
«
N——l Do wyszukiwania w pamieci pola, ktére ma by¢ pobrane

Mozliwe wyszukiwanie alfanumeryczne

Przycisk pielegnacji danych

-

Do reorganizacji danych w pamieci i usuwania wszystkich najazdéw zapisanych

danych pola

3.1 Praca z pamiecia systemu

3.1.1 Brak danych pola

Gdy pole jest po raz pierwszy obrabiane przy uzyciu urzadzenia TRACK-Guide, przy zapisywaniu

nadawana jest nazwa pola. W takim przypadku proces roboczy jest wilaczany bezposrednio

' |
Nawigacja ¢
przyciskiem “  (patrz pkt 3.1.2).

3.1.2 Dane pola sa dostepne

" pm{

| wyswietla sie przeglad pamieci. Nacisniecie przycisku

Po nacisnieciu przycisku

gs
j powoduje wyswietlenie wszystkich pdl zapisanych w pamieci systemu. Za pomocg pokretta

mozna wybra¢ odpowiednie pole. Aby pobraé¢ dane wybranego pola, nacisng¢ pokretto.

Wybér pola

Instrukcja obstugi TRACK-Guide 19
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Zapisywanie

am_Bach

am_Bach_Sp

am_Bach_SpT

am_Wald

am_Wald_Sp

an_der_Miihle

im_Bruch I

h

Rys. 3-1 Wczytywanie rejestracji

Za pomocg przycisku i mozna usuna¢ pola, ktdre nie sg juz potrzebne.

Iz,
Za pomocg przycisku E mozna w kolejnosci alfanumerycznej wyszukiwa¢ w rekordach

konkretne pliki.

Wybrane pole

H_E 215.81 ha

biL]

Rys. 3-2 Wskazanie pamieci

Na rysunku przedstawione jest cate pole. Jest ono skierowane na pétnoc. Aby zobaczy¢ szczegoty
pola, mozna pokrettem powiekszyé lub pomniejszy¢ fragment obrazu. Aby obejrze¢ inng czes¢

pola, nacisng¢ przycisk potnoc — potudnie lub wschéd — zachdd i jednoczesnie kreci¢ pokrettem.

20 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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L]
Przycisk C powoduje przejscie do okna startowego. Nastepnie proces roboczy jest wigczany
|

Nawigacja ¢
bezposrednio przyciskiem “ . Dalsza procedura jest opisana w pkt. 2 Nawigacja.

3.1.3 Zapisywanie/usuwanie danych pola

Po zakonhczeniu obrébki pola zarejestrowane dane mozna zapisac lub usungg.
Aby usungé¢ dane pola, nacisngé przycisk !I

L]
Aby zamknaé ekran nawigacji, nacisng¢ przycisk C — nastepuje bezposrednie przejscie do

wyboru pamieci.

Aby rozpoczg¢ procedure zapisywania, nacisng¢ przycisk E Teraz nalezy wpisa¢ nazwe
pola (patrz pkt 1.2).

EF LT

ﬂ,-‘@,a Zapisz jako... .:)

am_Bach

afA 1

PPrzerwa I OkK.

Rys. 3-3 Zapisywanie danych pola

£ 7]

PEE—
oK

Aby zapisa¢ pole w pamieci systemu, nacisng¢ przycisk L Istnieje mozliwos¢ opisania pola

poprzez dany proces roboczy (na przyktad: przy strumieniu op. ,Op” oznacza oprysk pola). Jesli

pole zostato obrobione tylko czesciowo, mozna oznaczy¢ je w nastepujacy sposob: przy strumieniu
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op cz. ,Cz’ oznacza: czesciowa obrébka. Po obrobieniu pozostatej powierzchni pola mozna

zapisac proces jako ,przy strumieniu op”. W tym celu nalezy uprzednio usunac litery ,,cz”.

3.2 Praca z pamiecia GIS

W tym przypadku system GIS jest dostepny na komputerze.

Dane zapisane na terminalu znajdujg sie w pamieci USB Stick w folderze NavGuideExport.
Folder ten tworzony jest przez TRACK-Guide

Dane z komputera nalezy przenies¢ do terminalu do folderu NavGuideGisimport.

Folder musi zostaé utworzony przez uzytkownika.

3.2.1 Wczytywanie danych pola

Dane GIS z systemu GIS na komputerze znajdujg sie w pamieci USB Stick. Po nacisnieciu

' |
B eemec

|wyéwiet|a sie przeglad pamieci.

przycisku

Po nacisnieciu przycisku wyswietlane sg dane tta. Pokrettem wybiera sie funkcje, np. tto, a
J

przez nacisniecie przycisku ' przechodzi sie do menu wyboru, gdzie wyszczegolnione sg

wszystkie pola zapisane w pamieci GIS. Za pomocg pokretta mozna wybra¢ odpowiednie pole i

wczytac je, naciskajac pokretto.

Dane podst. .:) % Wybor danych .D
P

0w dr
Pow. podst. am_Bach.zhp am_w,ald_shp Pow.

Linie przeszk. =
Punkty przeszk. _ Huneknapp.shp Pow.
im_Tal.shp Pow.
=)
Rys. 3-4 Dane tta Rys. 3-5 Wybér pliku
22 Instrukcja obstugi TRACK-Guide
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Za pomocg przycisku ﬂ mozna usuna¢ dane tta, ktére nie sg juz potrzebne.

Usuniecie nalezy przeprowadzi¢ przy zmianie na inny tan, gdyz w przeciwnym razie
mogaq pojawic¢ sie problemy przy wizualizacji obrabianego fanu.

E Pamiec test

\ 3.13 ha |
= |
—r | S ——
— —
o= |
—r | S ——
— —
w:
—r | S———
— —
& =)

+

Rys. 3-6 Przeglad tanu

Na rysunku przedstawione jest cate pole. Jest ono skierowane na poétnoc. Aby zobaczyé szczegdty
pola, mozna pokrettem powiekszy¢ lub pomniejszy¢ fragment obrazu. Aby obejrze¢ inng czes¢

pola, nacisng¢ przycisk potnoc — potudnie lub wschéd — zachdd i jednoczesnie kreci¢ pokrettem.

L]
Rozpoczecie procesu roboczego nastepuje poprzez ,Nawigacje®: nacisng¢ przycisk C a

i i

Dalsza procedura jest opisana w pkt. 2 Nawigacja.

potem przycisk
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3.2.2 Zapisywanie danych pola

L]

Przyciskiem C wychodzi sie z ekranu nawigacji, nastepuje przejscie do ekranu startowego,

=

gdzie przyciskiem ! | przechodzi sie do menu pamieci.

Aby rozpocza¢ procedure zapisywania, nacisngé przycisk ] Aby zapisa¢ pole w pamieci GIS

oK 1
na USB Stick, nacisnaé¢ przycisk

- T

[

Am_Bach-Spl <

Fﬂ.hhruchl Ok

Rys. 3-7 Zapisywanie danych pola

£ 7]

Zarejestrowane dane sg teraz dostepne w systemie GIS na komputerze.
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3.3 Pielegnacja danych

p

Za pomocg przycisku \% mozna przejs¢ do punktu menu Pielegnacja danych.

% Pielegnacja danych .:)

Czynnosc
Reorganizacja danych

Usun najazdy

=

Rys. 3-8 Pielegnacja danych

Reorganizacja danych

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos$é, catly obszar pamieci w terminalu nalezy reorganizowac¢ w
regularnych odstepach czasu. Reorganizacje przeprowadzac¢ przynajmniej raz w roku lub na

zadanie.

Usuwanie najazdéw
Wszystkie najazdy w pamieci systemu (zielone powierzchnie) sg usuwane.

Dane pola zawierajg teraz wylacznie objazdy, Sciezki A-B wzgl. kontury, przeszkody i punkty

referencyjne.

Z tego polecenia mozna skorzystac np. pod koniec sezonu do usuniecia niepotrzebnych danych.
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4 Nastawy

W urzadzeniu mozna zapisa¢ dane ponad 20 zestawdw maszyna — traktor.

O e
Po nacisnieciu przycisku  wyswietla sie nastepujgce okno:

0} Nastawy .:)
Ustawienia
Wybor maszyny

Wprowadzanie danych maszyny
Ustawienia...

Rys. 4-1 Ustawienia

4.1 Wybor zestawu maszyna — traktor

Wybraé pokrettem opcje ,Wybor maszyny”. Po nacisnieciu pokretta maszyny zapisane w pamieci

wyswietlajg sie w kolejnosci alfabetycznej.

o} Nastawy .:)
wybor maszyny |

powrot...
Spritze_PB-ME-22

Samasch.PB-ME-22

Rys. 4-2 Ustawienia — wybor maszyny

Wybra¢ pokrettem zestaw maszyna — traktor. Boczne nacisniecie pokretta powoduje pobranie
danych wybranego zestawu. Dane maszyny sg wyswietlane i udostepniane dla procesu

roboczego.
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o} Nastawy .:)

Dane maszyny |
Spritze_PB-ME-22

Szer. rob. 24.00 m

Antena GPS lewofprawo = 0.20 m

Antena GPS przodftyl ~ 8.00 m

Sygnal ostrzeq. tak

Czulosc 0.30 m

Przeglad 8.00 m A
Kat skretu 30° @“

Rys. 4-3 Ustawienia — dane maszyny

L]
Jesli to konieczne, w tym miejscu mozna zmodyfikowa¢ dane maszyny. Przycisk C powoduje

przejscie do okna startowego.

4.2 Wprowadzanie danych zestawu maszyna-traktor

O towrs , | |
| mozna wybra¢ pokrettem wiersz ,Wprowadzanie

Po nacisnieciu przycisku

danych maszyny” i zatwierdzi¢ go nacisnieciem pokretia.

L s)

Spritze_PB-ME-22

£ 1]

afa 4

FPrzerwa I Ok.

Rys. 4-4 Wpis maszyny — nazwa ciggnika

Za pomocg pokretta mozna wpisa¢ nazwe zestawu maszyna — traktor (patrz pkt 1.2).

oK «
Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do opcji wprowadzania danych maszyny.
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O  Nastawy

Dane maszyny |
Spritze_PB-ME-22

Szer. rob. 24.00 m

Antena GPS lewofprawo = 0.20 m

Antena GPS przodftyl ~ 8.00 m

Sygnal ostrzeq. tak

Czulosc 0.30 m

Przeglad 8.00 m A
Kat skretu 30° @“

Rys. 4-5 Wprowadzanie danych maszyny

Dane sg wprowadzane za pomocg pokretta (patrz pkt 1.2). Po wprowadzeniu danych powrdécié¢ do

)
okna startowego, naciskajgc przycisk C

Szerokos¢ Wprowadzanie szerokosci roboczej maszyny.

robocza

Antena GPS | Jesli antena GPS nie jest umieszczona na osi wzdtuznej pojazdu, w tym

lewo/prawo . . L, . Y
miejscu nalezy ustawi¢ przesuniecie. ,<” oznacza antene zamontowang z
przesunieciem w lewo, a ,>” antene zamontowang z przesunieciem w prawo
wzgledem $rodka pojazdu.

Antena GPS | Wprowadzanie odstepu od punktu obrébki do odbiornika GPS.

przod/tyt
,” oznacza antene przed wybranym punktem roboczym (np. antene na
dachu ciggnika, antene przed zespotem dzwigni ciggnietego opryskiwacza).

Sygnat Opcja — mozna wybraé, czy przy ostrzezeniach o przeszkodach ma by¢

ostrzegawczy emitowany sygnat akustyczny.

Czutos¢ Ustawianie czutoéci paska kontrolek. W przyktadzie: na kazde 30-
centymetrowe odchylenie zapala sie jedna dioda na pasku kontrolek.
Standardowo: 30 cm.

Przeglad W tym miejscu ustawiana jest szerokos¢ podgladu. Standardowo: 8 m

Kat skretu Od zdefiniowanego kata program przyjmuje, ze pojazd chce skreci¢ na
Sciezke. Jesli pojazd najezdza na $ciezke z mniejszym odchyleniem
katowym, Sciezka ta jest uznawana za nowg aktualng sciezke.
Standardowo: 30 stopni.
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4.3 Nastawy

Wybra¢ pokrettem opcje ,Wybdér nastaw”. Nacisniecie pokretta powoduje wyswietlenie

nastepujacych opcji:

o} Nastawy .:)
System |

Jezyk Polska F Y
Jednostka m

Odbiornik GPS szuka....

GPS Baudrate 19200

Jasnosc a0

Kontrast 35

Glosnosc 50 A
Test tonu @“

Rys. 4-6 Ustawienia — system

Dane sg wprowadzane za pomocg pokretta (patrz pkt 1.2). Po wprowadzeniu danych powrdécié¢ do

=)
okna startowego, naciskajgc przycisk C

Jezyk

Woprowadzanie jezyka uzytkownika

Jednostka

Wybdr miedzy systemem metrycznym a angielskim

Odbiornik GPS
szuka...

Jesli szybkos¢ transmisji odbiornika nie jest znana, w tym miejscu sama sie

ustawia

GPS Baudrate

Szybkos¢ transmisji danych miedzy odbiornikiem a terminalem, jest zadana

przez terminal

Jasnosé Ustawienie jasnosci wskaznika, standardowo: 90

Kontrast Ustawienie kontrastu wskaznika, standardowo: 35

Gtosnosé Ustawienie gtosnosci nadajnika sygnatu ostrzegawczego

Test tonu Test nadajnika sygnatu ostrzegawczego

Przezkroczystoéé Ustawienie przezroczysto$ci sciezki, tzn. naktadajace sie sciezki oznaczane
Sciezkill

sg na kolorowo.
0 = wytgczona, 1-6 regulacja intensywnosci wskazania

Standardowo: 3
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5 Montaz anteny GPS

Antene GPS A 100 dostarczong przez firme ME nalezy zamontowaé na dachu traktora. Powinna
sie ona znajdowa¢ mozliwie z przodu, posrodku i poziomo (patrz zdjecie). Antena nie powinna by¢

przestonieta czesciami pojazdu (np. lukiem dachowym), poniewaz wymaga wolnego odbioru.

Na dachu metalowym antena jest mocowana na stopie magnetycznej. Na dach z tworzywa
sztucznego nalezy najpierw naklei¢ dostarczong ptyte metalowa. Na zyczenie mozna usung¢ stope

magnetyczng i przykreci¢ antene bezposrednio do dachu.

Rys. 5-1 Montaz anteny GPS

Przewdd instalacyjny anteny nalezy podigczy¢ do gniazda C terminalu TRACK-Guide.
Antena jest wyposazona w diode stanu, ktéra wskazuje jakos$¢ odbioru:
czerwona: napiecie podtgczone, jednak antena nie ma odbioru GPS
pomaranczowa: odbiér GPS

zielona: odbior DGPS

Przy pierwszym uruchomieniu czas oczekiwania na odbiér anteny moze wynosi¢ ok. 30 min. Przy

kazdym nastepnym uruchomieniu wynosi on tylko ok. 1-2 minut.
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6 Montaz urzadzenia TRACK-Guide w kabinie

Urzadzenie TRACK-Guide nalezy zamontowa¢ w zasiegu wzroku operatora, np. na stupku A.

Najpierw do urzadzenia TRACK-Guide nalezy przykreci¢ uchwyt, ktéry znajduje sie w
dostarczonym wyposazeniu podstawowym. Nastepnie osadzi¢ uchwyt z terminalem na konsoli
podstawowej zamocowanej w pojezdzie i przykreci¢ srubg motylkowg w odpowiedniej pozycji. W

miare mozliwosci przechyli¢ terminal do goéry, aby nie odbijaty sie w nim okna kabiny.

Rys. 6-1 Uchwyt urzadzenia TRACK-Guide Rys. 6-2 Uchwyt przymocowany do
urzadzenia TRACK-Guide

Rys. 6-3 Konsola podstawowa

Rys. 6-4 Urzadzenie TRACK-Guide z
uchwytem i konsolg podstawowa
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/ Podtaczanie urzadzenia TRACK-Guide

Przytacza do przewodu napiecia i anteny GPS znajdujg sie na spodzie urzadzenia TRACK-Guide.

AnschluB C AnschluB A Anschlul3 B

Anschluss - Przytacze

W momencie dostawy przytacza B i C sg zabezpieczone ostonami przeciwkurzowymi. 9-stykowy
wtyk SUB-D przewodu napiecia podigczy¢ do srodkowego gniazda (przylacze A) urzgdzenia
TRACK-Guide. Sruby zabezpieczajace wtyku dokrecié¢ recznie. Drugi koniec przewodu napiecia

podtagczy¢ do gniazda sieci poktadowe;j.

Przewdd instalacyjny anteny nalezy podigczyé¢ do gniazda C terminalu TRACK-Guide.

8 Zalacznik

8.1 Dane techniczne

Napiecie robocze: 10-24V
Temperatura robocza 0-50°C
Temperatura przechowywania: -20-70°C

Ciezar: 1,3 kg

Wymiary (szer. x wys. x gteb.) 220 x 210 x 95 mm
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8.2 Spis rysunkéw

Rys. 1-1 Wprowadzani© CYfr i HEF ........eieiiiiii e 3
RYS. 1-2 EKIran STArtOWY .......eeeiiiiiii ittt e e e e e e s e e e e e e e 4
RYS. 2-1 StArt NAWIGACHT .....veeeiiiie ettt e et e e e e e e e e e e e s e s 5
Ty (=1 1 4 F= 111 T = o 6
Rys. 2-3 SciezKi przy JeZdzie FOWNOIEGIE] ...... ..ot 9
Rys. 2-4 SciezKi przy jeZdzie KONTUIOWE] ...........ccvoueeeeeeeeeeeee e, 10
Rys. 2-5 Ostrzezenie przez przeszkoda .............coovviiiiiiiiiii e 11
Rys. 2-6 Rejestracja PrzeSzKOd ..........coiiee i a e e 12
Rys. 2-7 Wyznaczanie punktu referencyjnego..........cccccciiii 13
Rys. 2-8 Kalibracja GPS ... 14
Rys. 2-9 Zakonczona kalibracja GPS ... 14
Rys. 3-1 WCzZytyWanie reJeSIraCji ..uuuuuiiii i e e e e e e e e 20
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