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1 Wprowadzenie

1.1 Wersje programu

TRACK-Leader Il Podstawowe funkcje jazdy réwnolegtej i

konturowej oraz rozpoznawania przeszkod.

SECTION-Control (opcja) Automatyczne wigczanie/wytgczanie i

podfgczanie sekciji.

Program obejmuje wszystkie funkcje i mozna z nich korzysta¢ réwniez bez rejestracji przez 50
godzin. Warunkiem jest posiadanie odpowiedniego odbiornika GPS i niezbednego wyposazenia

maszyny w ISOBUS.

1.2 Wprowadzanie cyfr i liter

Aby wprowadzi¢ nazwy pdl i dane maszyny, nalezy wpisac cyfry i litery. WySwietla sie wtedy np.

ponizszy ekran.
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Litery lub cyfry w aktualnej pozycji kursora nalezy wybra¢ pokrettem, a nastepnie zatwierdzic.

Pokretto obracac tak dtugo, az wybrany znak pojawi sie w kursorze, a nastepnie nacisng¢ boczne

pokretto.

Znak mozna usung¢ za pomocag przycisku znajdujgcego sie po prawej stronie obok pola

wprowadzania danych. Za pomocga przycisku a/A mozna przetgczac¢ pisownie wielkg i mata litera.

Instrukcja obstugi TRACK-Leader II, SECTION-Control

Copyright Muller-Elektronik GmbH & Co. KG 3



[*MﬁLLE
lektmmg?

1.3 Ekran startowy
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MNawigacja 4

Pamiec 4

Informacja 4
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Punkt menu Opis

Nawigacja Rozpoczecie nowej lub kontynuacja rozpoczetej nawigacji
Jezeli zamiast nawigacji pojawi sie tutaj ,...”, oznacza to
brak odpowiednich ustawien w SC-Conf (patrz 5)

Pamiec¢ Zapisywanie i pobieranie danych pola

Nastawy Ustawienia programu

Informacja Informacja o wersji programu i stanie rejestraciji

Instrukcja obstugi TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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2 Nawigacja

Za pomocg punktu menu Nawigacja mozna rozpoczaé nowg lub kontynuowac rozpoczetg

nawigacje.

2.1 Rozpoczynanie nawigacji

Przed rozpoczeciem nawigacji nalezy wyszuka¢ w pamieci pole, ktore ma by¢ obrobione.

Rozréznia sie przy tym pola obrobione i pola z przerwang operacjag roboczg (patrz pkt 3. Pamieé).

Jesli pole ma by¢ po raz pierwszy obrabiane z wykorzystaniem systemu, mozna rozpoczaé

P Mowy
nawigacje bezposrednio. Na poczatek nacisng¢ przycisk \_J

Jesli ostatni proces roboczy pobranego pola (zielony znacznik) ma by¢ usuniety, rowniez nacisng¢

=l
» Nowy
przycisk . Linie graniczne, $ciezki przejazdowe i przeszkody sg zachowywane.

} Kontyn.
Jesli przerwany proces roboczy ma by¢ kontynuowany, nacisng¢ przycisk \_J

L
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! sSzer.rob. 4
Ruwnnleglc { Tryb prowadz. 4
i Zagon ‘
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F Kontyn. | 1 ¢

Szerokosé¢ robocza

Wyswietlana jest ustawiona szeroko$¢ robocza urzadzenia. Aby zmieni¢ szerokoS¢ robocza,

Szer. rob.
nacisng¢ przycisk 4 Aktywowane jest znajdujgce sie obok pole wprowadzania

danych, ktére umozliwia zmiane szerokosci za pomoca pokretta.

Instrukcja obstugi TRACK-Leader II, SECTION-Control
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Tryb prowadzenia

Wyswietlany jest ustawiony tryb prowadzenia. Mozna go zmieni¢, naciskajgc przycisk

".anb prowadz. ﬁ
A i krecac pokrettem. Dostepne sg nastepujace tryby prowadzenia.

Tryb Opis

Réwnolegle Zwany takze trybem A-B. Na poczatku i konhcu toru jazdy stawiany jest
punkt. Punkty te sg taczone w prostg $ciezke przejazdowa. Sciezki

przejazdowe sg tworzone w odstepie szerokosci roboczej.

Kontur W trybie konturowym rejestrowana jest linia, ktéra moze réwniez zawieraé
krzywa. Jest ona rzutowana w oba kierunki, tworzac tym samym Sciezki

przejazdowe.

Zagon
Przycisk 4 oznacza interwat miedzy Sciezkami przejazdowymi, jesli operator nie chce
prowadzi¢ maszyny $ciezka po sciezce. Z interwatem tego zagonu kolejne sciezki przejazdowe sg
wyswietlane po lewej i prawej stronie. Przyktad: po wpisaniu cyfry 2 wyswietlana jest co druga

Sciezka przejazdowa.

2.2 Ekran nawigacji

Ekran nawigacji sktada sie z obszaru zobrazowania na $rodku, paskéw przyciskdw po lewej i
prawej stronie, wiersza nagtowka (np. oprysk pola) oraz informacji o stanie w dolnej czeéci obszaru

zobrazowania.
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W obszarze zobrazowania wyswietlany jest schematyczny rysunek maszyny oraz przeglad

obrobionej powierzchni, ktéra jest podswietlona na zielono. Obszar zobrazowania jest zawsze
skierowany w kierunku jazdy, tzn. gérny fragment ekranu znajduje sie zawsze przed pojazdem.
Wielko$¢ wyswietlanego obszaru jest zmienna i w kazdej chwili moze by¢ powiekszona lub
pomniejszona za pomocg pokretta. Ekran na przyktadzie przedstawia dwuwymiarowy obszar
zobrazowania. Mozna wybraé takze prezentacje tréjwymiarowa, w ktérej fragment w kierunku
jazdy jest wyswietlany perspektywicznie.

W lewym dolnym rogu wyswietlana jest aktualna predkos¢ i wielkos¢ pola (po jego objechaniu).

W prawym dolnym rogu wyswietlane sg informacje o stanie GPS. W przedstawionym przyktadzie
liczba satelitobw wynosi 8, a stan sygnatu korygujacego — ,DGPS”. Aby zapewni¢ odpowiednig
doktadnos¢, wskazanie stanu powinno zawsze wskazywac przynajmniej ,DGPS”. W systemach z
RTK w tym miejscu wyswietlana jest informacja ,RTK Fix” lub ,RKT Float”. Wykres stupkowy
wskazuje wewnetrzng warto$s¢ wspotczynnika DOP sygnatu GPS. Peiny wykres stupkowy

wskazuje wartos¢ wspétczynnika DOP réwng lub wiekszg niz 1.

Jezeli jakos¢ sygnatu GPS spadnie do ,GPS* lub nizej, nastapi redukcja
I liczby satelitdw ponizej czterech, a wykres stupkowy nie pokazuje
zadnych wskazan, wéwczas program przetaczy sie automatycznie na tryb

reczny! Informuje o tym wigczony alarm na wyswietlaczu. Nalezy recznie

znowu przetgczy¢ program na tryb automatyczny.

Linie pokazane na ekranie to aktualne Sciezki przejazdowe. Sg one wy$wietlane dopiero wtedy,

aktualnie rozpoznana $ciezka. Sciezki przejazdowe znajdujace sie obok sq ponumerowane w obu

kierunkach.

Pasek kontrolek

Pasek kontrolek skfada sie z dwéch elementéw: paska odchylenia chwilowego na dole oraz paska
podgladu kierowania.

get®® "00a,,

o8 nesses
Funkcja odchylenia chwilowego wskazuje za pomocg diod aktualne odchylenie od $ciezki — liczba
diod odpowiada ustawionej czutosci (patrz pkt 4. Nastawy). Jesli ustawiona czutos¢ wynosi 30 cm,

w powyzszym przyktadzie odchylenie od sciezki wynosi 90 cm.

Instrukcja obstugi TRACK-Leader Il, SECTION-Control

Copyright Miller-Elektronik GmbH & Co. KG 7



MULLE
| R Elektromgj

Funkcja podgladu kierowania oblicza odchylenie od sciezki w ustawionej odlegtosci — standardowo

8 m. Poniewaz ze wzgledow technicznych kat jazdy moze by¢ nieco zmienny, w celu wysSwietlenia

na pasku podgladu dla czutosci stosowana jest podwojna wartosc.

Przeglad przyciskéw

Przycisk

Opis

Przycisk do obliczania granicy pola

Aby usung¢ granice pola, naciskaé przycisk przez 3 sek.

Przycisk perspektywy ptasiej

Przetgczanie miedzy widokiem dwu- i tréjwymiarowym

Przycisk rejestracji do zapisywania przejechanego toru jazdy (pozycja robocza)

Przetgczanie miedzy recznym/automatycznym trybem opryskiwania

W trybie automatycznym program steruje wigczaniem opryskiwacza. W trybie
recznym kierowca wigcza recznie opryskiwacz, a program zapisuje tylko stan.
Program automatycznie przetgcza sie na tryb reczny, gdy

- jakos¢ GPS jest na poziomie ,GPS* lub nizej

- 0puszczono nawigacje.

Rozpoczecie rejestracji przeszkod

A
LA Aby usungé przeszkody, naciskac przycisk przez 3 sek.
i B Przycisk do ustalania punktéw nawigacyjnych
AT
Punkty A i B w przypadku jazdy réwnolegte;
Start/stop linii w przypadku jazdy konturowej
Aby usung¢ Sciezki przejazdowe, naciskac przycisk przez 3 sek.
Instrukcja obstugi TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Przycisk Opis
== Rozpoczecie automatycznego prowadzenia (funkcja dostepna tylko w TRACK-
L |
@ Leader TOP)

Przycisk do kalibracji sygnatu GPS na podstawie punktu referencyjnego

Szary przycisk oznacza, ze chwilowo sygnat nie jest skalibrowany.

) !'1 / Czerwony przycisk oznacza, ze stosowany jest skalibrowany sygnat.
L
e Jesli obok przycisku miga czerwona strzatka, nalezy ponownie skalibrowa¢ punkt
referencyjny.

2.2.1 Tryby prowadzenia
Program urzadzenia TRACK-Leader obstuguje nastepujace tryby prowadzenia:
- jazda réwnolegta

- jazda konturowa (linia konturowa)

Jazda réwnolegta

W jezdzie réwnolegtej, zwanej tez jazdg A-B, pracuje sie za pomoca linii prostych wyznaczonych
na polu. W tym celu nalezy okresli¢ dwa punkty, przez ktére przechodzi linia — punkt A i punkt B.
Punkty te muszg by¢ oddalone od siebie tak daleko, jak to mozliwe — przynajmniej 20 m — aby

umozliwi¢ doktadne obliczenie sciezek przejazdowych.

Hauptspui

B

F A

Hauptspur — Sciezka gtéwna

Po wyznaczeniu za pomocg obu punktéw Sciezki gtdbwnej Sciezki przejazdowe, przy uwzglednieniu

aktualnej szerokosci roboczej, sa w obu kierunkach rzutowane, wyswietlane i numerowane. Po

Instrukcja obstugi TRACK-Leader II, SECTION-Control
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starcie nacisng¢ przycisk A aby wyznaczy¢ punkt A. Przed osiggnieciem konca pola

e
I’*
’ ﬁ,

ponownie nacisnaé przycisk ‘—- - aby wyznaczyé punkt B. Sciezki przejazdowe sg

automatycznie wyswietlane na ekranie.

Przesunigcie sciezki A-B

> 4

" .]‘ .

W menu Kalibracja sygnatu GPS za pomoca przycisku

mozna przesung¢ Sciezki A-B o

aktualne odchylenie od $ciezki przejazdowej. Przycisk nalezy nacisna¢ i przytrzymac przez 3 sekundy.

Nastepuje automatyczne przejscie do ekranu nawigacii.

Sciezki przejazdowe mozna usunaé, naciskajac przez 3 sek. przycisk

Jazda konturowa

W jezdzie konturowej $ciezka gtdéwna jest wyznaczana w taki sposéb, ze program rejestruje w

trybie ciggtym punkty lezace miedzy punktem start i stop. Aby ustali¢ te punkty, nacisnaé przycisk

— jeden raz dla punktu start i jeden raz dla punktu stop.

Stop

Start

Instrukcja obstugi TRACK-Leader I, SECTION-Control
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Sciezki przejazdowe, odpowiednio do $ciezki gtéwnej, sa po obu stronach rzutowane i

numerowane. Odcinki przed punktem start i po punkcie stop sg prowadzone dalej w formie linii

prostych, aby umozliwi¢ prace w polu przy zastosowaniu linii kierunkowych.

2.2.2 Objazd pola

Za pomocg funkcji objazdu pola mozna bezposrednio przy uzyciu systemu jazdy réwnoleglej

zarejestrowac granice i wielkos¢ pola.

+ [REC)
W tym celu podczas objazdu przycisk j powinien by¢ wcisniety (pozycja robocza).

-
. |

Po zakonczeniu objazdu pola, nacisng¢ przycisk . Nastepnie obliczany i wyswietlany jest

zewnetrzny kontur pola

2.2.3 Przeszkody — ostrzezenie i rejestracja

Funkcja rozpoznawania przeszkdéd pracuje wtedy, gdy przeszkody lub granica pola zostaty
zapisane w pamieci. Na podstawie aktualnego toru jazdy obliczany jest rzut podwdéjnej szerokosci
roboczej, na ktérym mozna rozpoznaé, czy operator zbliza sie do przeszkody lub granicy pola.
Jesli operator dojedzie do przeszkody w czasie krotszym niz 20 sek., rozlega sie sygnat
ostrzegawczy, a na ekranie wySwietla sie stosowne ostrzezenie (patrz rysunek). Moze byc¢ to

komunikat ,Uwaga, granica pola” lub ,Uwaga, przeszkoda”.

Ty l i
| 00000 %%, (-
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Rejestracja przeszkaéd

=

Aby zarejestrowaé przeszkode, nacisng¢ jeden raz przycisk . Na ekranie wyswietla sie
schematyczny rysunek maszyny z operatorem, przeszkoda i bezposrednio obok odlegtos¢ do

przeszkody.

166
B1ihs A . Bbar

R
€

—_—
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¥
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o

Za pomocg przyciskow po lewej stronie ekranu mozna okresli¢ odlegtos¢ przeszkody od miejsca,

i
- 4

w ktorym znajduje sie operator. Ponowne naci$niecie przycisku spowoduje zapisanie

L]

przeszkody w pozycji wprowadzonej przez operatora. Za pomocg przycisku E mozna
anulowac rejestracje przeszkody. Zarejestrowane przeszkody sg zapisywane w pamieci razem z
granicami i torami jazdy. Wszystkie przeszkody mozna usung¢, naciskajgc przez 3 sek. przycisk

a
. 4

2.2.4 Kalibracja sygnatu GPS

Ze wzgledu na naturalne znoszenie sygnatu GPS mogg wystapi¢ odchylenia miedzy
zarejestrowanymi torami jazdy a aktualng pozycja. Jest to zauwazalne np. wtedy, gdy maszyna
stoi doktadnie w Sciezce przejazdowej, a na ekranie wyswietlane jest odchylenie. Te
niedoktadnosci mozna ograniczy¢, ustalajgc przed kazdym procesem roboczym punkt referencyjny
i dokonujac kalibracji. Punkt referencyjny jest zapisywany w terminalu wraz z danymi pola. Tym

samym mozna dokonac takze ponownej kalibracji starych sciezek

Instrukcja obstugi TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Do przeprowadzenia kalibracji potrzebny jest punkt referencyjny na drodze dojazdowej do pola, na

ktory mozna w kazdej chwili najecha¢ i mozliwie doktadnie wyznaczy¢. Np. nalezy oznaczy¢ go na
dojezdzie biatym krzyzykiem. Aby ustali¢ lub skalibrowaé punkt referencyjny, najechac¢ lewym

przednim kotem traktora na ten punkt.

Y

Wiaczy¢ kalibracje przyciskiem " wskaznika nawigacyjnego.

4
Wyznaczyé punkt referencyjny, naciskajac przycisk C Nastepnie program przez 15 sek.
oblicza aktualng pozycje i zapisuje jg jako punkt referencyjny. Ewentualne wczesniejsze kalibracje

sygnatu sg w tym momencie anulowane.

Jesli dla pola ma by¢é wyznaczony nowy punkt referencyjny, naciska¢ przez 3 sek. przycisk

.S
C. UWAGA: Nastepnie za pomocg systemu trzeba ponownie zarejestrowac granice pola,

przeszkody i $ciezki przejazdowe.

Wyznaczanie punktu referencyjnego

‘ s e
. e08%" '~ 908, :
(1 1 1 1 AR08 1 111/

Brak punktu referencyjnego x ¢y

] s2eeeiieeess [0

L
Punkt refer.ustawiono Brak kalit x

Kalibracja

Instrukcja obstugi TRACK-Leader II, SECTION-Control

Copyright Milller-Elektronik GmbH & Co. KG 13



MULLE
| R Elektromgj

i3

15 sek. oblicza aktualng pozycje. W przypadku ponownej kalibracji punktu referencyjnego starsza

Aby skalibrowa¢ punkt referencyjny, nacisng¢ przycisk kalibraciji . Takze tutaj program przez

kalibracja jest nadpisywana.

Po dokonaniu kalibracji

. g0 009 ' 900, .
o000SIIDNO00
!
—
Kalibracja dostepna X y
£fnosz.: 0.356 m
Starszy: 0.00 h e |
Y@ ¢
gotowe e
—
L |
!
—
=)
Przeglad przyciskow
Przycisk Opis
’x Przycisk punktu referencyjnego stuzy do wyznaczania punktu referencyjnego dla
4
pola
IAby usung¢ punkt referencyjny, naciskaé przycisk przez 3 sek.
i % Przycisk kalibracji kalibruje sygnat GPS na podstawie uprzednio wyznaczonego
H@ .
= punktu referencyjnego
s Przycisk korekty sciezki stuzy do kalibracji toru jazdy z uwzglednieniem aktualnego
*e| o
| In odchylenia wzgledem wczytanej Sciezki A-B

(przycisk jest dostepny wytacznie w trybie rownoleglym i przy wczytanej Sciezce A-
B).

IAby przesunaé sciezke, naciskac przycisk przez 3 sekundy.

Patrz pkt 2.2.1 Tryby prowadzenia

Instrukcja obstugi TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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2.2.5 Obstuga

2.2.5.1 Praca bez systemu GIS na komputerze

Ustawienia

Przed rozpoczeciem pracy nalezy wybraé maszyne wzgl. wprowadzi¢ dane maszyny. (patrz

pkt. 4. Nastawy).

Wybér pola

n Pamiec {

Za pomoca przycisku mozna przejs¢ do podgladu pamieci. Za pomocg

przycisku E mozna wyswietli¢ zapisane pola i wybra¢ pokrettem odpowiednie pole (patrz

1
pkt 3. Pamiec¢). Aby powrdci¢ do ekranu startowego, nacisna¢ przycisk C

Jesli po raz pierwszy pole jest obrabiane przy uzyciu urzadzenia TRACK-Leader Il i SECTION-

| Nawigacja
Control, poming¢ ten punkt i rozpoczaé bezposrednio przyciskiem “ !(patrz pkt 3.

Pamiec).
Start
i
Aby wtagczy¢ nawigacje, nacisngC przycisk = . Jesli kontynuowany ma by¢
LKoMyn.

przerwany proces roboczy, potwierdzi¢ pytanie przyciskiem . Aby rozpocza¢ nowy

» Nowy
proces roboczy, nacisng¢ przycisk \_J (patrz pkt 2. Nawigacja)
Wyznaczanie/kalibracja punktu referencyjnego

Naturalne znoszenie synglu GPS moze spowodowaé odchylenia. Dlatego system pracuje z

wykorzystaniem punktu referencyjnego (patrz pkt 2.2.4).

Usuwanie niepotrzebnych danych pola

Jesli jakie$ dane pola nie sg juz potrzebne, mozna je w kazdej chwili usung¢.

¥
Aby usung¢ granice pola, naciska¢ przez 3 sek. przycisk J
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I@.
Aby usung¢ $ciezki, naciska¢ przez 3 sek. przycisk Li

&
g ! 4

Y
Aby usungé przeszkody, naciskac przez 3 sek. przycisk (patrz pkt 2).

Objazd

+ [REC)
Przed objazdem pola nacisngc¢ przycisk j (pozycja robocza).

Za pomocg przycisku J po objezdzie pola obliczane sg granice (patrz pkt. 2.2.2).

Tworzenie $ciezek przejazdowych

P

At
Podczas objazdu za pomocag przycisku 2 mozna wyznaczy¢ punkty A i B na Sciezce, na
ktérej bedzie nastepnie kontynuowana praca (patrz pkt 2.2.1). Tym samym utworzone zostaty

Sciezki przejazdowe.

Tworzenie przeszkod

Podczas procesu roboczego mozna zapisa¢ w pamieci przeszkody (patrz pkt 2.2.3).
Zapisywanie danych pola

Po zakonczeniu obrdobki pola Ilub przerwaniu procesu roboczego nalezy zapisac

zarejestrowane dane (patrz pkt 3). Tym samym proces roboczy jest zakonczony.

2.2.5.2 Praca z systemem GIS na komputerze

Dane pola z systemu GIS znajdujg sie w pamieci USB Stick. Mozna je pobra¢, naciskajac przycisk

. Nastepuje wybér pola, ktére ma by¢ obrobione, a nastepnie jego zapis w pamieci roboczej

(patrz 3.2.). Nastepujacy proces jest zgodny z obrébkag pola bez systemu GIS.

Po zakonczeniu procesu roboczego zarejestrowane dane mozna zapisaé w pamieci USB Stick,

R
| (=

e

naciskajac przycisk . Teraz moze z nich korzysta¢ system GIS na komputerze.

16
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3 Pamieé

Na USB Stick znajdujg sie dwie pamieci do zapisywania granic pola, sciezek przejazdowych,

obrobionych powierzchni i przeszkdd.

Pamieé¢ systemu

Dane pola zarzadzane sg w pamieci USB Stick. System GIS nie jest dostepny na

komputerze.

Pamieé GIS

Ta pamieé przeznaczona jest do wymiany danych z systemem GIS na komputerze.
Dane zapisywane sg w formacie Shapefile w katalogu Wav Guide Export. Formatem

wspétrzednych wyeksportowanych danych jest zawsze WGS 84.

Przeglad przyciskow

Przycisk

Opis

Przycisk zapisywania

Do zapisywania pola w pamieci systemu (USB Stick)

]
k
e’

Przycisk wczytywania

Do wczytywania zapisanego pola z pamieci systemu (USB Stick)

F

bii] ¢

f Se—

.

EJ

%1
I

Przycisk zapisywania

Do zapisywania pola w pamieci GIS (USB Stick)

—

Przycisk wczytywania
Do wczytywania danych GIS wygenerowanych na komputerze z pamieci GIS (USB!
Stick)

Przycisk wschod — zachdd do przewijania fragmentu obrazu w kierunku wschéd —
P E 3 )
zachod
_—
A4 A Przycisk pétnoc — potudnie do przewijania fragmentu obrazu w kierunku pétnoc —
|
¥ potudnie
_—

Instrukcja obstugi TRACK-Leader II, SECTION-Control
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Przycisk Opis

Usuwanie aktualnych danych pola tacznie z objazdem, $ciezkami, przeszkodami i

punktem referencyjnym

@ Przycisk wyszukiwania
4
— | Do wyszukiwania w pamieci pola, ktére ma by¢ pobrane

Mozliwe wyszukiwanie alfanumeryczne

% Przycisk pielegnacji danych
4
—— | Do reorganizacji danych w pamieci i usuwania wszystkich najazdéw zapisanych
danych pola

3.1 Praca z pamiecia systemu

W tym przypadku na komputerze nie jest dostepny system GIS.

3.1.1 Brak danych pola

Gdy pole jest po raz pierwszy opracowywane w systemie, przy zapisywaniu nadawana jest nazwa

pola. W takim przypadku proces roboczy jest wigczany bezposrednio przyciskiem

L

Navigation «

(patrz pkt 3.1.2).

3.2 Dane pola sa dostepne

Pamiec ¢
Po nacisnieciu przycisku B wyswietla sie przeglad pamieci. Naci$niecie przycisku

E powoduje wyswietlenie wszystkich pdl zapisanych w pamieci systemu. Za pomoca pokretta

mozna wybrac¢ odpowiednie pole. Aby pobra¢ dane wybranego pola, nacisnaé pokretto.

Instrukcja obstugi TRACK-Leader Il, SECTION-Control
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Wybor pola

] s2eeeiieeess [0

Zapisywanie

am_Bach
am_Bach_Spr
am_Bach_SprT
am_Wald
am_Wald D
Im_PBruch
Im_Bruch_PBB

Za pomocg przycisku mozna w kolejnosci alfanumerycznej wyszukiwa¢ w rekordach
konkretne pliki.

Wybrane pole

215.81 ha

Na rysunku przedstawione jest cate pole. Jest ono skierowane na pétnoc. Aby zobaczy¢ szczegoty
pola, mozna pokrettem powiekszy¢ lub pomniejszy¢é fragment obrazu. Aby obejrze¢ inng czesc

pola, nacisng¢ przycisk pétnoc — potudnie lub wschéd — zachdd i jednoczesnie kreci¢ pokrettem.

L]
Przycisk E powoduje przejscie do okna startowego. Nastepnie proces roboczy jest witgczany

Nawigacja ¢
bezposrednio przyciskiem [” Dalsza procedura jest opisana w pkt. 2 Nawigacja.
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3.3 Zapisywanie/usuwanie danych pola

Po zakohczeniu obrébki pola zarejestrowane dane mozna zapisa¢ lub usungc.
Aby usung¢ dane pola, nacisng¢ przycisk ﬂ

L]
Aby zamkng¢ ekran nawigacji, nacisng¢ przycisk E — nastepuje bezposrednie przejscie do

wyboru pamieci.

Aby rozpoczgé procedure zapisywania, nacisng¢ przycisk g Teraz nalezy wpisa¢ nazwe
pola (patrz pkt 1.2).

I-Przerwal OK. +

JE—
OK
Aby zapisac pole w pamieci systemu, nacisng¢ przycisk L Istnieje mozliwo$¢ opisania pola

poprzez dany proces roboczy (na przyktad: przy strumieniu op. ,Op” oznacza oprysk pola). Jesli
pole zostato obrobione tylko czesciowo, mozna oznaczy¢ je w nastepujgcy sposob: przy strumieniu
op cz. ,Cz’ oznacza: czesciowa obrébka. Po obrobieniu pozostatej powierzchni pola mozna

zapisaé proces jako ,przy strumieniu op”. W tym celu nalezy uprzednio usunag litery ,,cz”.

Instrukcja obstugi TRACK-Leader I, SECTION-Control
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3.4 Praca z pamiecia GIS

W tym przypadku system GIS jest dostepny na komputerze.

3.4.1 Wczytywanie danych pola

Dane GIS z systemu GIS na komputerze znajdujg sie w pamieci USB Stick. Po nacisnieciu

[ Speicher
przycisku wyswietla sie przeglad pamieci.
Nacisniecie przycisku powoduje wyswietlenie wszystkich pdl zapisanych w pamieci GIS.

Za pomocg pokretta mozna wybra¢ odpowiednie pole i wczytaé je, naciskajgc pokretto.

] s3teeicesss [

Zapisywanie

am_Bach
am_Bach_Spr
am_Bach_SprT

am_Wald

am_Wald D

Im_PBruch I
Im_Bruch_PBB

h

P _
Za pomocg przycisku \J‘- mozna usuna¢ pola, ktdre nie sg juz potrzebne.

50 ”
B1a

% Z15.81 ha
>
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Na rysunku przedstawione jest cate pole. Jest ono skierowane na pétnoc. Aby zobaczy¢ szczegoty

pola, mozna pokrettem powiekszy¢ lub pomniejszy¢ fragment obrazu. Aby obejrze¢ inng czes¢

pola, nacisng¢ przycisk pétnoc — potudnie lub wschéd — zachdd i jednoczesnie kreci¢ pokrettem.

L]
Rozpoczecie procesu roboczego nastepuje poprzez ,Nawigacje® (nacisngc przycisk C ), a

MNavigation 4

potem przycisk [

Dalsza procedura jest opisana w pkt. 2 Nawigacja.

3.4.2 Zapisywanie danych pola

Po zakonczeniu obrébki pola zarejestrowane dane muszg zosta¢ zapisane, w przeciwnym razie
maszyna nie uruchomi sie na kolejnym polu. Maszyna znajdowataby sie poza granicami ostatnio

obrabianego pola.

L]
Aby zamkng¢ ekran nawigacji, nacisng¢ przycisk E — nastepuje bezposrednie przejscie do

ekranu pamieci.

[t
Aby rozpocza¢ procedure zapisywania, nacisng¢ przycisk . Aby zapisa¢ pole w pamieci GIS

P
oK«
na USB Stick, nacisnaé przycisk .

750
B15ha

rrrrrrr TTrrrrri
d 4

am_Bal:hI § mee A
iafA 4

I-Przerwal oK. 1

Zarejestrowane dane sg teraz dostepne w systemie GIS na komputerze.
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3.5 Pielegnacja danych

mozna przejs¢ do punktu menu Pielegnacja danych.

B s20eciceess (0

Za pomocg przycisku

Czynnosc
Reorganizacja danych

Usun najazdy

@

Reorganizacja danych

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢, caty obszar pamieci w terminalu nalezy reorganizowa¢ w
regularnych odstepach czasu. Reorganizacje przeprowadzac¢ przynajmniej raz w roku lub na

zadanie.

Usuwanie najazdow
Wszystkie najazdy w pamieci (zielone powierzchnie) sg usuwane.

Dane pola zawierajg teraz wylacznie objazdy, Sciezki A-B wzgl. kontury, przeszkody i punkty

referencyjne.

Z tego polecenia mozna skorzystac¢ np. pod koniec sezonu do usuniecia niepotrzebnych danych.
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4 Nastawy

Dla lepszej przejrzystosci nastawy zostaty podzielone na rézne kategorie:
- Nastawy ogdlne
-  TRACK-Leader
- SECTION-Control

Nastawy mozna ponadto zapisywac¢ i wczytywa¢ do pamieci USB Stick. Jest to przydatne dla
technikdw serwisowych i podczas stosowania innych urzadzen pracujgcych z takimi samymi
nastawami.
Wybrac¢ pokrettem jedng z opciji i zatwierdzi¢ jg nacisnieciem pokretta.
l i

! g0 09 ' 00e,, .

2008 BIIDBEED
Wybor

Ogolny
TRACK-Leader
SECTION-Control

W punkcie 4.4 znajdujg sie informacje dotyczace konfiguratora SECTION-Control.
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4.1 Nastawy ogdlne

Potwierdzenie ,tak“ dla SECTION-Control uaktywnia TRACK-Leader Il i SECTION-Control.
Potwierdzenie ,nie” dla SECTION spowoduje uaktywnienie tylko TRACK-Leader Il

Wybraé SECTION-Control za pomocag pokretta i potwierdzi¢ wybdr naciskajagc na pokretto.
Przestawienie z ,tak® na ,nie” lub odwrotnie nastepuje poprzez obracanie pokrettem. Nacisniecie

pokretta powoduje zapisanie nowej nastawy.

) sttteneects ) stteeieees: [

Ogolny | Ogolny
powrot... powrot...
SECTION-Control tak SECTION-Control
Sygnal ostrzeq. tak Antena GPS lewofprawo 0.00 m
Antena GPS przodftyl ~ 8.00 m
Sygnal ostrzeq. tak
A o
=) =)

Nastawa Opis
SECTION-Control
Tak [SECTION-Control aktywny

Takie dane jak pozycja odbiornika GPS i sekcji pobierane sg automatycznie z

maszyny. Sg to podstawowe dane dla SECTION-Control.
Nie SECTION-Control nieaktywny
TRACK-Leader Il zostat uruchomiony

Dane maszyny sg ustawiane recznie.

Antena GPS Jesli antena GPS nie jest umieszczona na osi wzdtuznej pojazdu, w tym
lewo/prawo - . . o ,

miejscu nalezy ustawié przesuniecie. ,<” oznacza antene zamontowang z
przesunieciem w lewo, a ,>” antene zamontowang z przesunieciem w prawo

wzgledem srodka pojazdu.

Antena GPS Wprowadzanie odstepu od punktu obrobki do odbiornika GPS.
przod/tyt
,[” oznacza antene przed wybranym punktem roboczym (np. antene na dachu

ciggnika, antene przed zespotem dzwigni ciggnietego opryskiwacza).

Ostrzezenia Opcja — mozna wybrag¢, czy przy ostrzezeniach o przeszkodach ma byé

dzwiekowe emitowany sygnat akustyczny.
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4.2 Nastawy TRACK-Leader Il

] s20eciccess (OF

TRACK-Leader |

powrot...

Zewnetrzny Lightbar nie
Czulosc 0.30 m
Przeglad 8.00 m
Kat skretu 30°

Odstep punktow konturu 500 cm

<)

o

Nastawa

Opis

Zewnetrzny Lightbar

Opcje te mozna wtaczy¢, jesli podigczono zewnetrzny Lightbar do

interfejsu szeregowego.

Czutosé

Ustawianie czutosci paska kontrolek. W przyktadzie: na kazde 30-
centymetrowe odchylenie zapala sie jedna dioda na pasku kontrolek.

Standardowo: 30 cm.

Przeglad

W tym miejscu ustawiana jest szerokos¢ podgladu. Standardowo: 8 m

Kat skretu

Od zdefiniowanego kata program przyjmuje, ze pojazd chce skreci¢ na
Sciezke. Jesli pojazd najezdza na sciezke z mniejszym odchyleniem
katowym, Sciezka ta jest uznawana za nowg aktualng Sciezke.

Standardowo: 30 stopni.

Naktadanie

Tutaj mozna ustawi¢ w cm zamierzone nakfadanie sie dwoch
graniczacych ze sobg toréw obrabianego pola. Pozadane naktadanie sie

toréow zalezy od rodzaju zastosowania.

Odstep punktéw konturu

Podczas zapisywania linii konturowej nastepuje cigglty zapis punktéw.
Aby ograniczy¢ liczbe punktéw przy odbiornikach o wysokiej wartosci Hz
mozna ustawi¢ tutaj minimalng odlegtos¢ dwéch punktow. Standardowo:
250 cm

26
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4.3 Nastawy SECTION-Control

! e0009 "800, .
S000SIIDDO0D

SECTION-Control

powrot...

Stopiern nakladania 100 %

Tolerancja naktadania 30 cm

Zwloka po wijczeniu 400 ms

Zwloka po wylaczeniu 400 ms
J—
@‘

Nastawa Opis
Stopien naktadania Stopien naktadania przy obrabianiu powierzchni o ksztalcie klina.

Mozna tutaj ustawi¢ 1%, 50% i 100%.

Tolerancja naktadania  [Tutaj mozna ustawi¢ w cm dopuszczalne naktadanie sie dwéch

graniczacych ze sobg torow obrabianego pola.

Zwioka po wigczeniu W tym miejscu ustawiane jest opdznienie wigczenia maszyny.
np. armatura zaworu elektromagnetycznego 400 ms

armatura elektromotoryczna 1200 ms

Zwtoka po wytaczeniu W tym miejscu ustawiane jest opOznienie wytgczenia maszyny.

np. armatura zaworu elektromagnetycznego 300 ms

armatura elektromotoryczna 1200 ms
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5 Konfigurator SECTION-Control

Konfigurator SECTION-Control stuzy do ustawiania parametrow urzadzen wspomagajgcych

SECTION-Control. Opis bazuje na przyktadzie opryskiwacza z 12 sekcjami.

Z menu wyboru Rys. 5-1 mozna przej$¢ do wyboru SC Conf w konfiguratorze SECTION-Control.

5 . e
eruice g
L
8426 BxABRE1DAGACAGRERE [ [
—
h:
spoogde F=H
4
8187 BxABECEEREACAGRERE | [
| —
N . e
auil g
L
B0 BxABBELFRERCAERERE [ f
| S—
B
SC Conf FH
k 4
B+FE BxABAEABAEABAEEERE | (%

- e
S —
] L

- L

Rys. 5-1 Menu wyboru

5.1 Ekran wprowadzania danych

Rys. 5-2 pokazuje ekran wprowadzania danych konfiguratora SECTION-Control, ktory wyswietli
sie po dokonaniu wyboru. Wszystkie wartosci pokazane na ekranie wprowadzania danych sg
ostatnio zapisanymi warto$ciami.
e000® " 08a,,
2000811000008

MNarne: Standard ISO-Sprayer
&nz. Teibreiten: 12 |
worbel, Einzelteibr.: 4500
GPS ¢ -B000 GPS vy Q

Thur: 1L 2 3 4 a

Th: 2000 2000 2000 2000 4500
¥ 1000 1800 1a00 1800 1000
Y 19000 18500 13500 10500 5750

Arbeitshreite: 40000 gespeichert Speich,

Rys. 5-2 Ekran wprowadzania danych
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Wartos¢ w ramce jest zawsze aktualnie edytowang wartoscig, mozna jg zatem natychmiast
zmieni¢. Miedzy wszystkimi zmiennymi wartoSciami mozna poruszac sie¢ za pomoca pokretta w
kierunku zgodnym z kierunkiem odczytu.

Zmiana wartosci edytowanej w ramce odbywa sie poprzez nacisniecie pokretta. Pojawia sie pole
dialogowe, w ktorym warto$¢ mozna zmieni¢ poprzez obracanie pokrettem.

Wazne: wprowadzane wartosci podawane sg w milimetrach.

Ponowne nacisniecie pokretta oznacza przyjecie ustawionej wartosci i powoduje znikniecie okna
wprowadzania danych. Wszystkie wartosci pokazane na ekranie wprowadzania danych zostang

natychmiast zaktualizowane.

5.2 Pola wprowadzania danych

W Liczba sekcji (Anz.Teilbreiten): wpisa¢ zadang liczbe sekcji (sections) opryskiwacza (patrz
Rys. 5-2).

W Zdef. sekcja poj. (Vorbel. Einzelteilbr.): wpisa¢ szerokos¢ sekcji pojedynczej, ktéra w
przypadku danego opryskiwacza obowigzuje dla wiekszosci sekcji. To wyeliminuje koniecznos$é

wprowadzania wielu innych danych.

Pod GPS x: poda¢ odlegtos¢ anteny GPS (NRP) w kierunku jazdy do belki opryskiwacza, a pod
GPS y: przesuniecie anteny GPS w odniesieniu do osi srodkowej opryskiwacza. W przyktadzie
pojawiajg sie te wartosci jako NRP_X lub NRP_Y. Zwréci¢ uwage na znak widniejgcy przed nimi:

obie warto$ci sg ujemne.

ga®0® 'See,,
L 1 11 1 A0 11 1])
Marme: Standard [SC-Sprayer
&nz, Teilbreiten: 12
Yorbel, Binzelteibr,: 4500
GPS x:  -8000 GRS vy 0
Th.Mr: 8 Q 10 11 12R
Th{ 4500 | 2000 3000 3000 2000
¥ 1000 1000 1040 1000 1000
¥io-6790 -10500  -13500 -16500  -19000
Arbeitsbreite: 40000 gespeichert Speich,

Rys. 5-3 Ekran wprowadzania danych czes¢ 2
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W wierszu Nr sek (Tb.Nr.): znajdujg sie numery poszczegdlnych sekcji poczawszy od 1 az do

numeru zgodnego z liczbg wpisang pod Liczba sekcji. Numery sg oznaczeniem sekcji od strony
lewej do prawej w kierunku jazdy. Dla orientacji zewnetrzng lewg sekcje oznaczono symbolem 1L,
a zewnetrzng prawg sekcje np. 12P. Przy nieparzystej liczbie sekcji sekcja srodkowa oznaczona
jest symbolem S, a przy parzystej liczbie obie $rodkowe sekcje oznaczone sg np. symbolami 6C
7C.

W wierszu Sek (Tb): (patrz Rys. 5-3) podano szerokosci robocze wszystkich sekcji. W tym
miejscu, jesli to konieczne, mozna zmienia¢ szerokosci poszczegolnych sekcji. Podczas
wpisywania danych wymuszane jest zawsze zachowanie symetrii, tzn. jesli zmieniono np. trzecig
sekcje, to rownoczesnie nastepuje zmiana trzeciej sekcji od konca na te samg wartosé. To
pozwala zaoszczedzi¢ czas przeznaczony na wpisywanie danych i jednocze$nie zapobiega
btedom.

W wierszu X: podano dla kazdej sekcji odlegtos¢ w kierunku jazdy do punktu odniesienia
opryskiwacza. Przy wiekszosci urzagdzeh wartos¢ ta jest réwna dla wszystkich sekcji, dlatego
nastawa wpisana w Nrsek 1 przejmowana jest dla wszystkich pozostatych sekcji. Jednak jesli to
konieczne, mozna zmienia¢ tu poszczegolne wartosci, przy czym i w tym przypadku wymuszane

jest zachowanie symetrii.

5.3 Pola obliczone

Nie mozna zmienia¢ pdl bedacych efektem obliczen.

W wierszu Y: podano wspétrzedng y dla kazdej sekcji. Dotyczy ona odlegtosci pomiedzy Srodkiem
sekcji a punktem odniesienia opryskiwacza w kierunku poprzecznym do jazdy. W przyktadzie
ERP_Y.

Pod Szer. Robocza (Arbeitsbreite) podano wartos¢ wynikajagcg z sumowania szerokoSci
wszystkich sekcji. Ta wartos¢ musi by¢ zgodna z parametrem podanym dla urzadzenia. W
przypadku niezgodnosci wartosci z catkowitg szerokoscig roboczg nalezy jeszcze raz sprawdzic¢

wprowadzone szerokosci poszczegolnych sekciji.
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5.4 Wykorzystanie wprowadzonych wartosci

Po dokonaniu zgdanych zmian w wartosciach na ekranie wprowadzania danych nalezy zapisac je
na terminalu. W tym celu nacisnaé¢ przycisk Zapis.(Speich.) Przed zapisaniem za wartoscig
szerokosci roboczej widnieje wskazowka nie zapisano(nicht gespeichert). Po zapisaniu wartosci

na terminalu pojawia sie informacja zapisano(gespeichert).

Po wylaczeniu i ponownym wigczeniu terminala mozna przystapi¢ do obstugi opryskiwacza

dziatajgcego na podstawie wprowadzonych parametrow.

Marme: Standard [SC-Sprayer
Arz. Teibreiten: 1z
Yorbel, Enzelteibr,: 4500
GPS x:  -8000 GRS vy 0
Th.Mr: 10 11 12R

Th: 3000 2000

X 1000 10aa 10aa
Y1 -13500  -16500  -19000

Arbeitshreite: 40000 gespeichert Speich,

Rys. 5-4 Ekran wprowadzania danych czes¢ 3
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Rys.4-5 Schemat zapisu geometrii maszyny

Aufnahme Maschinendaten

H-Achze Gerat ( Wizrbe positiv]

A

FPosition GP S-Anterne (MEP)
Fosition Teilbreite (ERP)
HEP
|
: A
e NRP
MRP_Y - neciativ
negativ Y-fchse Gerdt [ Mierte positiv]
-
67
Schlepper u.
Gerat
ERP
ERP_X=0
0 s —=
| \J —?— - - &
| | : : Bezugspunkt
I I
—Il'—l r'l— ol — el ——
Breite Teilhreite ; ERP_% | ERP_Y
positiy rnegativ
Schlepper: Mame: Hommentar:
MRP X MRP_Y:
Gerat: Mame:
Arheitshreite: Anzahl Teilbreiten
Breite Teilbreiten (1 — n);: | ] | ] | | | | | | |
ERD W N I 1 1 1 1 1 1 I 1 1 1 I 1
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6 Informacja i rejestracja

W punkcie menu Informacja podano informacje dotyczace programu i rejestraciji.

Z wszystkich funkcji mozna z reguty korzystaé¢ bez rejestracji przez 50 godzin. Po uptywie tego
czasu nalezy sie zarejestrowac lub funkcje bedg niedostepne.

. TracklLeader II Wersion 1,9953
(MEmoLLer. |G
lektroni k? LaCos Computerservice ambH

... Wir regein das!

fliiller-Elekironik GrmbH & Co. K3 || TrackLsader 1T 48 o,

Franz Kleine Str. 18

%3154 Salzkotten TrackLeader Top 2.1 5k,
SectionZontrol 9,9 5k,

Telefon: +49 [0]3255 / 95340
Telefax: +349 (013255 ¢ 963490

irfodrmueller-elektronik de OK 1
zervice@rmueller-elektronik de

Aby zarejestrowaé dang funkcje nalezy wybra¢ jg za pomocg pokretta i zatwierdzi¢ nacisnieciem
pokretta. Wygenerowany zostanie kod 18-literowy, ktéry nalezy przesta¢ do dystrybutora. Po

udanej rejestracji uzytkownik otrzyma kod 10-cyfrowy, ktory nalezy wprowadzi¢, aby uruchomic
funkcje.
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7 Montaz anteny GPS

Antene GPS A 100 dostarczong przez firme ME nalezy zamontowaé na dachu traktora. Powinna
sie ona znajdowa¢ mozliwie z przodu i posrodku (patrz zdjecie). Antena nie powinna by¢

przestonieta czesciami pojazdu (np. lukiem dachowym), poniewaz wymaga wolnego odbioru.

Na dachu metalowym antena jest mocowana na stopie magnetycznej. Na dach z tworzywa
sztucznego nalezy najpierw naklei¢ dostarczong ptyte metalowa. Na zyczenie mozna usung¢ stope
magnetyczng i przykreci¢ antene bezposrednio do dachu.

Przewdd instalacyjny anteny nalezy podigczy¢ do gniazda C terminalu TRACK-Guide.
Antena jest wyposazona w diode stanu, ktéra wskazuje jako$¢ odbioru:
czerwona: napiecie podigczone, jednak antena nie ma odbioru GPS
pomaranczowa:  odbiér GPS

zielona: odbior DGPS

Przy pierwszym uruchomieniu czas oczekiwania na odbiér anteny moze wynosi¢ ok. 30 min. Przy

kazdym nastepnym uruchomieniu wynosi on tylko ok. 1-2 minut.
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8 Podtaczanie i obstuga zewnetrznego panelu Lightbar

Zewnetrzny panel Lightbar (nr art. 30302490) podiacza sie do gniazda C miedzy anteng GPS a
terminalem Panel Lightbar mocuje sie na nodze z przyssawka na przedniej szybie w zasiegu

wzroku kierowcy. Lekkie nawilzenie przyssawki zwieksza jej przyczepnosc.

podlaczenie do anteny GPS

podtaczenie do

W ustawieniach (patrz) nalezy aktywowaé zewnetrzny panel Lightbar.

Przyciskami n i E mozna dostosowaé intensywnos$é swiecenia do warunkow otoczenia.

Pozwala to zmniejszy¢ oslepianie podczas jazdy w ciemnosSci.

Istniejg nastepujace mozliwosci wskazan:
w postaci paska swietlnego (Swieca wszystkie diody az do ostatniej)

w postaci jednej diody (Swieci tylko ostatnia).

MOQDE

Przyciskiem mozna przestawiac¢ tryb wyswietlania:
1. Podglad i réznica w postaci paska swietlnego.
(ustawienia jak na terminalu patrz ekranowy Lightbar, zewnetrzny Lightbar)
2. Podglad w postaci paska swietlnego i réznica w postaci jednego punktu swietlnego.
3. Podglad w postaci jednego punktu swietlnego i réznica w postaci paska swietlnego.

4. Podglad i réznica w postaci punktu swietlnego.
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